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Zahlreiche aktuelle und zurtckliegende Altimetermissionen
A verschiedene Modelle und Formate _
A relative (und absolute) Fehler CS ]
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Kalibrierung nétig zur gemeinsamen Nutzung!
(moglichst kontinuierlich und global, statt zeitlich und raumlich punktuell)




Gliederung

A Datengrundlage

A Discrete Crossover Analysis (DCA)

A Ergebnisse
a) ldentifikation von Problembereichen (z.B. Orbitmanoever)
b) Radiale Fehler
c) Shifts + geographisch korrelierte Fehler

A Vergleich mit anderen Kalibrierungen
A Zusammenfassung und Ausblick



Datengrundlage

A Alle Missionen in einheitlichem Format (MVA-Struktur)
A Moglichst identische Modelle und Bezugsflachen
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MMXO
Multi -Missions -Kreuzungspunkt -Analyse

Kreuzungspunktdifferenzen:
doppelte Messung Uber gleicher Stelle sollte gleichen Messwert ergeben!

A raumliche Interpolation nétig L Cescongy,,
A zeitlicher Abstand mdglichst gering }..mﬂ&} —
o . . v
(keine Anderung im Meeresspiegel)

!

a) innerhalb einer Mission
aufsteigende/absteigende Bahn
b) zwischen verschiedenen Missionen




DCA: Discrete Crossover Analysis

Prinzip:
I Kreuzungspunktdifferenzen = 0 bzw. -> min

I Differenz aufeinanderfolgender Bahnfehler minimieren
(anstelle eines analytischen Modells)
Bezug:
I mittlere Kreuzungspunktfehler fir TOPEX minimal
(auch fur Nach-TOPEX-Zeit)

Vorgehen:

a) Berechnung aller verfiigbaren Kreuzungspunktdifferenzen
(max. Zeitunterschied=3Tage)

b) Ausgleichung in 10-Tages-Abschnitten (Topex-Zyklus) plus je 3 Tage
Uberlappung (16Tage, aus denen dann Mittelstlick verwendet wird)

c) Aufteilung der ermittelten Abweichungen pro Mission auf Range-Fehler

und Ursprungsunterschiede, Berechnung geographisch korrelierte
Fehler



Radiale Fehler (relativ zu TOPEX)

I I T I I I
: : : .#nm : :
HPTTITOTPRTRRTE I A :

R L S +¢o.v¢.9¢.00¢+¢9..1.0+ - PP

: : ottttn%ﬂﬁot ey
: .I+ P 33.4»»“##3» Te]
P T ¢ 3445 ST U0 S0 SR A4 SINASR OSSN 1 &
: 333 o~
” . ~
: L L2 S kg
-+ tottsz»r&wﬁo:
L : : 0
P A ** nuﬂﬂ".::% L by .ooo.rzoio:ww ..................... T - %
: : : L 2 I00HPEee00sece WO I
: : : . e
P I L R R owvzt.ot!”:éoto +9 —
m+3#¢o¢w¢0000w00+0+”¢
: . M.I.tt :o‘#::ovﬂozf : . : : W
. - 2 0.10.96.94& N . .
= PR e s .o.o. .ﬁﬁw.w.ﬁf»#wr«cit::m ........... CRRERRRRTES ERNRRERE - &
: : e o
: : ok 030003
JUPRPC LA e seterats :
0:0:‘:’03:0 o
: : : : : : ” w
= B L e Lo : 33&:1..9. D D R, B —H &
: : : : T TY O : (AN ]
- e SHEEE ﬁ::tf -
- ¥ uﬂz
ShE 4h ae o
by ou e H o+ uﬂﬂnnﬂwtoi.o [Tl
B N N e otottiiottzioot : : : : 0w
o P : .....0.9096.0.0 : - " 00.# .......... e R T o=
. .rdmﬁzt_: N
0&”363330130& . -
* 3+3$3o3333¢#3333 :
: o._tt.ozttto : =T
: 0033.1.30 : ITe)
P S T TP 1S
: (3]
tzoztto ™
00930».91.4# - :
uoﬁzooozfoi. ek e
. : : : : oofzi : : [ap]
Lo SRR L O e w::»taﬁznuﬁn..u ........... . R - %
om.!tvzo : . u
. : b
: tiﬁﬂh*ft ~
. ol el -
” Qvo..!.nnﬂoi:vob el
o S PR m ...................................................... 4 &
= ", : : ~
a : : : 3*&*330*34 e bt b R b e bbb —
S 903033343333¢1.4+3+o+3 LAt R IR SO0 ]
.w . ou“nu 033030” : —
. : m : : ' : : : Ty
n ........... .......... . e | .......... T e an:.’:::‘ ................. | ......... — n
: : : : : FPTPTTIT : ™
_ _ _ : : : : : . : —
_ : ” m : ” sptaie oot :
: : : LT
: : : : : T : w
i I _ _ i i 3 1 1 o
o — 0 o ) I~ 7] Te) < ) oy
W w g ¥ T & <% <% ¥ T
o o (== o =] L= L= L] L] o

1206

JD2000



|dentifikation von Problembereichen

Radialer Fehler Uber die Zeit, Beispiel: Envisat
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|dentifikation von Problembereichen

Radialer Fehler Uber die Zeit, Beispiel: Envisat
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Fehlerantelle

A Trennung von relativen Streckenfehlern und systematischen
Unstimmigkeiten in der Ursprungsrealisierung

A Nachprozessierung pro Mission und pro Zyklus
A Ausgleichung nach kleinsten Quadraten
A Modellansatz (Verbesserungsgleichung)
x +v, =Dr +Dx@og cos/ +Dy@og sin/ +Dz@in/
X . radialer Fehler(ausDCA)

Dr . relativer Streckenfigler
Dx,Dy,Dz: Ursprungsdfferenzer

A Berechnung von geographisch korrelierten Fehlern



Streckenfehler pro Cycle
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bias [m]

Vergleich der Teilbereiche
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bias ers2 [m]
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Geographisch korrelierte Fehler
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Geographisch korrelierte Fehler
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MMXO T Ergebnis
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MMXO T Ergebnis

Reduktion um absoluten Bias (in TOPEX GDR-B Daten angebracht)
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MMXO T Validation

Vergleich mit unabhangigen Ergebnissen
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