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Aufgaben der Integrierten Sensoranalyse

1. Simulation und damit tieferes Verstandnis des GRACE
Sensorpaketes

2. Einbau von Schnittstellen zur Nutzung von
Housekeeping Daten

3. Nutzung des Simulators zur Kontrolle des
Zusammenspiels der Sensoren anhand von Echtdaten

4. Einfluly des Sensor- und Umgebungsverhaltens auf die
Qualitat der wissenschaftlichen Endprodukte
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Simulation B-Messer, sensitive Achse
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Simulation K-Band, RangeAcc
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Kontrollanalyse K-Band und ACC

Messung ACC
Fehlermodell ACC
-~ Messung KBR i
Fehlermodell KBR
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Ausblick und Zusammenfassung

* Aktuell:

Prozessierung K-Band, Accelerometer und Sternsensor von L1a zu
L1b

Ziel des Vorhabens:
- Vollstandiges Verstandnis des Gesamtsystems
- Bereitstellung eines realistischen stochastischen Modells
- Vergleich der simulierten Fehlerbilanz der Einzelsensoren sowie des
Gesamtsystems mit Echtdaten
* Ausblick:
Analyse des Sensor- und Umgebungsverhaltens angewandt auf
GRACE Missionsdaten
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