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Aufbau von Galileo — Zeitplan

Beschluss zum Aufbau von Galileo

Start GIOVE-A

Ausstrahlung des ersten Galileo Signals
Start GIOVE-B

Start der ersten zwei IOV-Satelliten
Start der nachsten beiden IOV-Satelliten
Start von zunachst 14 Satelliten

Full Operational Capability
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GIOVE-A und -B

Galileo In-Orbit Validation Element

GIOVE-A
« Sicherung der Frequenzzuteilung

« Erprobung neuer Signale
« Zwel Frequenzen: E1+E5, E1+E6

GIOVE-B
 erster Wasserstoff-Maser im Weltall

 Weitere neue Signale
« Zwel Frequenzen: E1+E5, E1+E6
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COoperative Network for GIOVE Observations ——

 Globales Echtzeit-Netz fur GPS-, GIOVE- (und GLONASS-) Signale
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iDLR « Datentiberwachung und
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_ _ -archivierung

»  Stationsbetrieb «  Bahn- und Uhrbestimmung

«  Echtzeit-Uhren «  Bahnpréadiktion
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CONGO-Stationsnetz
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CONGO-Station Wettzell

« Betrieb von 3 verschiedenen
Empfangern an einer Antenne

« \Wasserstoff-Maser
« Ideal fur Vergleiche und Tests

Septentrio GeNeRx Javad Triumph Leica GRX1200

P ey 1
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Code Blases

Interfrequency Bias: IFB Intersystem Bias: ISB
lonosphéarenfreie Linearkombination: LC
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Code-Verzogerung: GPS-Signale Galileo-Signale
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Code Bias [ns]

Satellltenspe2|f|sche Biases Wettzell

GIOVE-A GIOVE-B GIOVE-A und -B
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GIOVE-B Wasserstoff-Maser

Allan-Varianz
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Uhrkorrektur [ns]

GIOVE-B Uhrenschatzung

Quadratischer Term und Sprunge entfernt

1
14h
" = ._-.-: 3
- b = ++
0.5ns
E
v :
_i ; .,C_..- _.:'.'__i;
S
P
f 1
3 [ 9 12 15 18 21

Zeit [h]

24

Begutachtung der Forschungsgruppe Satellitengeodasie, Bad Kétzting, 23. — 25. Juni 2010



GIOVE-B Uhrenschatzung

Quadratischer Term, Springe und Bahnperiode entfernt
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GIOVE-B Uhr: Relativistischer J2-Term

Quadratischer Term, Springe und Bahnperiode entfernt
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GIOVE-B Uhrenmodellierung

Geschatzte Uhrenparameter:
— Offset and Drift eines linearen Uhrenmodells pro Tag
— Epochenweise Uhrkorrekturen, constrained
— Relativistischer J2-Term modelliert
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GIOVE-B Uhrenmodellierung

Uhrkorrekturen GIOVE-B fur unterschiedliche Uhrenconstraints
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Residuen [m]

GIOVE-B Uhrenmodellierung: Residuen

Phasenresiduen fiur unterschiedliche Uhrenconstraints
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GIOVE-B Uhrenmodellierung: Orbitdifferenzen —

Differenzen mit und ohne Uhrenmodellierung
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GIOVE-B Uhrenmodellierung: Bahnqualitat

Verbesserungsrate Orbitfits mit und ohne Uhrenmodellierung
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Galileo: Herausforderungen und Mdoglichkeiten —

Herausforderungen

- Ausristungswechsel (Referenzrahmen!)
-  RINEX 3.00

- Code Biases

- Antennenkalibrierung (Satelliten und Empfanger)

Maoglichkeiten

groRere Satellitenanzahl und dadurch héhere Genauigkeit

neue Signale und Frequenzen

Linearkombinationen und Ambiguity-Losung

Uhrenmodellierung
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Satellitennavigationssysteme - Aktueller Stand —

GALILEO
GPS GLONASS GALILEO
Vereinigte Staaten Russland Europaische Union
32 Satelliten 19 Satelliten 2 Testsatelliten

QZSS (Japan): Start des ersten Satelliten flir 2010 geplant
COMPASS (China): 1 Testsatellit, 3 geostationare Satelliten
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